® BUNDESREPUBLiK @ Ubersetzung der 

DEUTSCHLAMD europaischen Patentschrift 
®EP 0836464 B1 

DE 697 05 791 T 2 



@ Tnt. Cl7: 

A61 H 15/00 




cm 



DEUTSCHES 
PATENT- UND 
MARKENAIWIT 



<g> 
(§) 
® 

® 
® 



Deutsches Aktenzeichen; 

PCT-Aktenzeichen: 

Europaisches Aktenzeichen: 

PCT-Ve roff entUch u ngs-N r.; 

PCT-Anmeldetag: 

Verdffentlichungstag 

der PGT-Anmeldung: 

Erstveroffentlichung durch das EPA: 

Veroffen tl i c hun gstag 

der Patentertei lung beim EPA: 

Verdffentlichungstag im Patentblatt; 



697 05 791.7 
PCT/EP97/01592 
97 916 412.6 
WQ 97/37627 
27. 3.1997 

16. 10. 1997 
22. 4.1998 

25. 7.2001 
22. 11.2001 



m 
o 

1^ 
at 

Ul 

o 



<jg) Unionsprioritat: 

M1960662 04. 04. 1996 IT 
M1961545 23. 07. 1996 [T 


(g) Erfinder: 

MARCANTONI, Egidio, 1-61 100 Pesaro, IT 


(g) Patentinhaber; 




Ciar S,r.l., Pesaro, IT ^ 




(g) Vertreter: 




Rechtsanw. und Pat.-Anw. Dr.-lng. Dnjur, Volkmar 
Tetzner, Pat.-Anw. Dipl.-lng. Michael Tetzner, SI 479 
Munchen 




@ Benannte Vertragstaaten: 




AX BE, CH, DE, DK, ES, FR, GB, NL, S£ 





ig> MASSAGEGERAT ZUM EINSETZEN IN DIE ROCKENLEHNE EiNES MASSAGESTUHLES 



CM 



o 

o> 
to 

Q 



Anmerfcung: Innerhalb von neun Monaten nach der Bekanntmachung des Hinweises auf die 
Erteilung des europaischen Patents kann Jedermann beim Europaischen Patentamt gegen 
das erteiiteeuropaische Patent Einspritch einlegen. Der Einspruch ist schnftlich einzureichen 
und zu begrunden, Er gilt erst als eingelegt, wenn die Einspruchsgebuhr entrichtet worden 
ist (Art. 99 (1) Europalsches Patentubereinkommen). 



Die Obersetzung ist gemaJS Arttkel U § 3 Abs. 1 intPatUG 1991 vom. Patentinhaber eingerelcht 
worden. Sie wurde vom Deutschen Patent- und Markenamt inhaltlich nicht gepruft. 



BUNDESDRUCKEREI 09.0"l 601 470/300/30 



Die vorliegende Brfi»dung betrifft e±n Massagegerat zum 
Einsetzen in die Rfickenlehne von Massagestuhlen o.a. 

Herkommliche Massagegerate zum Einseteen in die Ruckea- 
lehne von Massagestuhlen o.a. umfassen ublicherweise 
einen Rahinen,- der eine ofaere und sins, uatsre Welle, de- 
ren Achsen parallel und im wesentlichen horizontal ver- 
laufen, in einer solchen Weiae haltert, daS sich diese 
Welleh um ihre jeweiligen Achsen drehea kSrnien. Die 
obere und die untere Welle weisen an ihren beiden ent- 
gegengesetzten Langsenden exzentrische Bereiche auf, 
die einen kreisfSrmigen Querschnitt beaitzen und mit 
Kurbeln vergleichbar sind, wobei jeder Bereich drehbe- 
weglich mit einem Ausleger in Eingriff steht, der an 
^5 seinem entgegengesetzten Ende ein frei xim seine eigene 

Achse drehbares Rad haltert, wobei die Rad^chse ubli- 
cherweise leicht schrag zu einer horizontalen Richtung 
liegt, die parallel zu den. Achsen der oberen und unte- 
ren Welle verlauft. 
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Jeder Ausleger ist nahe eines seiner zur Mitte hin ge- 
legenen Bereiche schwenkbeweglich mit einem ebenfalls 
einer Kurbei vergleichbaren exzentrischen Bereich der 
unteren Welle verbunden. 



Die Verbindung der einzelnen Ausleger mit dent exzentri- 
schen Bereich der unteren Welle erfolgt dabei durch ein 
Verbindungsgestange, welches an einem Zwischenpunkt 
derart mit einem Gelenk versehen ist, dag sich seine 
nutzbare Lange verandern lafit und es mit dem zugehori- 
gen exzeritrischen Bereich der xinteren Welle uber ein 
Kugelgelenk verbunden werden kann. 



Die Aclise der mit den Auslegem in Eingriff kommenden 
exzentrischen Bereiche tier oberen Welle verlauft leicht 
sclxrag zur Achse der oberen Welle, Aufgnind der Geome- 
trie der exzentrischen Bereiche werden nun bei einer 
Drelibewegung der oberen und der unteren Welle die Ra- 
der, welche die auf den Rucken des Benutzera einwirken- 
den ^ Telle des Massagegerats darstellen, in eine 
Schwingbewegung um eine zugehorige Achse versetzt, wel- 
che durch den Punkt verlauft, an dem die Achse des ent- 
sprechenden exzentrischen Bereichs der oberen Welle die 
entsprechende Achse "der oberen .Welle schneidet; anders 
ausgedruckt, kommt es hierbei zu einer Bewegung in ei- 
ner horizontalen ■ Richtung, wodurch eine als 
"Streichiaasaage" bekannte Massageform durchgefuhrt 
wird, sowie zu einer. Bewegung in einer vertikalen Rich- 
tungx welche eine sogenannte "Klopf massage" bewirkt* 

Die Drehbewegung der oberen und der unteren Welle um 
ihre jeweiligen Achsen wird . durch einen einzigen Motor 
hervorgeruf en, der mit Hilfe eines Rieinentriebs eine 
.quer zur oberen und unteren Welle angeordnete und mit 
diesen Wellen uber zwei Paar Schraubenrader verbundene 
Getriebewelle in eine Drehbewegung vers etzt. Die an der 
Getriebewelle angeordneten Schraubenrader sind mit der 
Getriebewelle durch einseitig wirkende Iiager verb\inden, 
d.h* durch Lager., die sich in nur eine Richtung drehen 
kSnnen, wobei sich das entsprechende Zahnrad dann ge- 
genuber der Getriebewelle frei drehen kann> und die in 
der entgegengesetzten Richtung derart in einen Eingriff 
kotranen, daiS> sie das entsprechende Zahnrad zu einer ge- 
meinsatnen Drehbewegung fest an die Getriebewelle kop- 
peln. 



Dabei Is&t sich cJas Lager eines der an der Getriebe- 
welle angeordneten Zahnr^der in die eine Richtung .frei 
drehen, wahrend das Lager des anderen- an d^r Getriebe- 
welle angeordneten Zalinrads in die entgegengesetzte 
Richtung frei drehbar ist. ■ ■' 

Ant diese Weise wird mit Hilfe eines abwechselnd in die 
eine imd in die andere Richtung betatigten Klektromo- 
tore abwechselnd die obere und die untere Welle in eine 
Drehbewegung versetzt, wodurch die obere Welle die 
Schwingbewegung der Massagerader, d.h. ihre Bewegiing in 
eine im wesentlichen horizpntale Richtung, bewirkt, und 
die untere Welle die Massagerader im wesentlichen ver- 
tikal bewegt. 

Das beschriebene GerSt weist den Nachteil auf, rtaR es 
im Betrieb sehr laut ist. 

Aufierdem ffihrt die abwechselnde Betatigung der oberen 
und der unteren Welle, d.h. die nicht simultane BestS- 
tigung der beiden Wellen, dazu, dafi die Streichmassage- 
und die Klopf massage -Function voneinander getrennt er- 
folgen. 

In der GB-A-i 400 473 ist ein MassagegerSt gemalS dem 
Oberbegriff des Anapruches 1 beschrieben. 

Die US-A~S, 464, 382 beschreibt ein i«assagegerat mit ei- 
nem Elektromotor, der eine zugehorige Welle in Drehung 
versetzt, die mit einem Massagerad verbunden ist. 

In der US-A-5, 052, 376 ist ein Antriebsbereich fur eine 
automat ische Massagevorrichtung so angeordnet, daS sich 
im Betrieb ein stofif reies Umschalten an einem Paar von 



Massagerollen durciifuhren laiSt, die eine Massage- und 
eine Schfittel-Punktion ausfuhren. 

Der vorliegenden . Erf indung liegt nun vor allem die Auf- 
gabe zugrunde, ein Massagegerat zu beschreiben^ das im 
Betrieb sehr- ruhig und in der Ausfuliruiig kompakt ist. 

Ein weiteres 2iiel der vorliegenden Erfindung bestebt 
darin, ein Massagegerat zu beschreiben, das nahezu war- 
tungsfrei ist. 

Ziel der vorliegencien Erfindung ist es auch, ein Massa- 
gegerat zix beschreiben, bei dem - bei der Bewegungsuber- 
tragung nur' eine minimale Reibung auftritt und kleine 
und entsprecbend kostengunstige Antriebsmotoren Verwen- 
dung finden. 

Schlie&lich ist es auch ein Ziel der vorliegenden Er- 
findung^ ein Massagegerat zu beschreiben, das sich zu 
wettbewerbsf ahigen Kosten herstellen laEt. . 

Die genannte Aufgabe und die erwahnten sowie weitere, 
im f olgenden nocli angesprochene Ziele der vorliegenden 
Erfindung werden durch ein Massagegerat gemaS Ansprucb 
1 gelost. bzw. erreicht, das in die Ruckenlehne von Mas- 
sagestuhlen. o.a. eingesetzt werden kann. 

Weitere Merlonale und Vorteile "der vorliegenden Erfin- 
dung ergeben sicb aus der f olgenden detail! iert en Be- 
schreibung zweier bevorzugter Ausf uhrungsbeispiele des 
erf indungsgemaSen Massagegerats unter Bezugnahme auf 
die beigefugte Zeichnung, wobei diese Ausf uhrungsbei- 
spiele der Erlauterung dienen und den Umfang der vor- 
liegenden Erfindung nicht einschranken* Den Fig,l bis 4 



der Zeichnung lassen sich Ansichten des erf indungsgema- 
fien Massagegerats gemaS einem ersten Ausfuhrungsbei- 
spiel entnehmen, und dabei zeigt 

Fig*l eine sehematische Vorderansicht des erf in- 

dungsgemaeeii Massagegerats in einer Betriebs- 
position, wobei die ±m wesentlichen in einer 
vertikalea Richtung verlaufende Bewegung der 
Massagerader dargestellt- ist; 

eine schematische Seitenangicht des erfin- 
dungsgemaSen Gerats in der in Pig.l geseigten 
Betriebsposition; 

eine schematische Vorderansicht des erf in- 
dungsgemaSen Gerats in einer anderen Be- 
triebsposition, wobei die im wesentlichen in 
einer horizontalen Richtung verlaufende Bewe- 
gung der Massagerader dargestellt ist; und 

eiii^ schematische Seitenansicht des erfin- 
dungsgemaSen Gerats in der in Fig. 3 gezeigten 
Betriebsposition; 

wahrend die Darstellungen gernaS den Fig. 5 bis 8 ein 
zweites Ausfuhrungsbei spiel des erf indungsgemafien Mas- 
sagegerats wiedergeben, und dabei zeigt 

Fig, 5 eine schematische Vorderansicht des erfin- 

dungsgemaSen Massagegerats; 

Fig. 6 eine schematische ■ Vorderansicht des erfin- 

dungsgemSBen Massagegerats in einer Betriebs- 
position, wobei die in einer im wesentlichen 



Fig,2 



Pig^3 



Fig. 4 



horizontalen Richtung verlaufende Bewegung 
der Mass^gerader dargestellt iat; 

eine schematische yorderansicht des erfin- 
dungsgemaSen Gerats, in einer Betriebsposi- 
tion, wobei die in einer im wesentlichen ver- 
tilcalen Riclntung verlaufende Bewegung -der 
Massag.erader dargestellt ist; 

eine scliematische Seitenansicht des erfin- 
diingsgemaSen Gerats, wobei die in eine im we- 
sentlichen Vertikalen Richtung verlaufende 
^ewegung der Massagerider dargestellt ist. 

Die beiden Ausfuhnmgsbeispiele des erf indungsgemSifien 
Gerats sind in den genannten Zeichnungsf iguren insge- 
samt mit der Bez:ugszif f er l bzw, la . bezeichnet , wobei 
das Gerat in an sich befcannter Weise einen aus Grunden 
der IJbersichtlichkeit nicht gezeigten Rabmen umfaSt, 
der eine obere Welle 2 und eine untere Welle 3> die im 
wesent lichen parallel zueinander verlanfen und horizon- 
tal ausgerichtet sind, derart haltert/ da£ diese sich 
urn ihre jeweiligen Achsen 2a bzw. 3a drehen konnen. " 

Die obere- Welle 2 weist an ihren Langsenden zwei exzen- 
trische Bereiche 4 und 5 mit kreisf ormigem Querschnitt 
auf , die in ihrer Wirkung mit Kurbeln vergleichbar 
siild. 

Die Achsen 4a und 5a der exzentrischen Bereiche 4 und 5 
verlaufen in vorteilhaf ter Weise schrag zur Achse 2a 
der oberen Welle. 
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Die Exs^entxrizitat der sxsentr'ischen Ber@ich@ 4 und B 
befindet sich auf derselben Seite der Achse 2a der obe- 
ren Welle 2; d*h* die beiden exzentrischen Bereiche 4 
und 5 befinden sich miteinsinder in Phase. 

Beim ersten Ausfuhnmgsbei spiel weist auch die untere 
Welle 3 an ihren Langsenden 2:v?ei exzentrische Bereiche 
6 und 7 auf, die ebenfalls im wesentlichen kreisformig 
gestaltet und mit Kurbeln vergleichbar sind. 

Herkornmlicherweise ist die ExzentrizifcSt des exaen- 
trischen Bereichs 6 hierbei der Exzentrizitat des ex- 
zentrischen Bereichs 7 entgegengesetzt , d.h* die beiden 
exzentrischen Bereiche 6 und 7 sind zueinander in bezug 
zur Achse 3a der unteren Welle 3 \mi einen- Winkel von 
180** winJcelversetzt. 

Beim zweiten Ausfiihrungsbeispiel werden die beiden ex- 
zentrischen Bereiche 106 und 107 der unteren Welle 
durch s:wei Nocken gebildet, die an der unteren Welle 3 
nahe deren axial er Enden angebracht sind, 

Jede Nocke 106 und 107 besitzt einen ±m wesentlichen 
elliptischen Querschnitt und ist an der Welle derart 
gehaltert, daS beide Nocken in bezug zur Achse 3a xun 
einen Winkel von etwa 90^ zueinander winkelversetzt 
sind* 

Beide" Ausfuhrungsbeispiele des erf indungsgemaSen Gerats 
umfassen jeweils zwei Ausleger 8 und 9 auf, die, jeweils 
ein Massagerad 10 bzw. ii so haltem, dag sich dieses 
iim seine jeweilige Achse 10a bzw. iia drehen kann. 



Die Ausleger 8 und 9 haltern dabei das zugehorige Mas- 
sagerad 10 bzw. 11 frei drehbeweglich an einem ihrer 
Enden, wahrend sie rait ihrem gegenuberliegenden Ende an 
einem der exzentrischen Bereiche 4 b^w. 5 der oberen 
Welle 2 angel enkt sind. 

Zudem ist jeder Ausleger 8 und 9 uber einen Mittelbe- 
reich in bezug zu seiner Ijangserstreckung mit einem der 
exzentrischen Bereiche 6, 7, 106, 107 der unteren Welle 
3 verbunden. 

In beiden Ausfuhrungsbei spiel en sind die Ausleger 8 und 

9 jeweils in einer Ebene angeordnet, die im wesentli- 
chen senkrecht zur Achse 4a, 5a. desjenigen exzentri- 
schen Bereichs 4, 5 der oberen Welle 2 verlauft, mit 
dem die Ausleger verbunden sind, 

Beim ■ ersten Ausfuhrungsbeispiel erf olgt die Verbindung 
Mittelbereichs des jeweiligen Auslegers 8 bzw. 9 mit 
dem entsprechenden exzentrischen Bereich 6 bzw. 7 der 
unteren Welle 3 durch ein Verbindungsgestange 12 bzw. 
13, das an einem seiner Enden . an einem Mittelbereieh 
des entsprechenden Auslegers 8 bzw* 9 so angebracbt 
ist, daS es urn eine Achse 14 bzw. 15 geschwenkt werden 
kann, die ira wesentlichen parallel zur Achse lOa, lia 
des durch den Ausleger 8 bzw. 9 gehalterten Massagerads 

10 bzw. 11 verlauft, wobei das Gestange zudem durch ein 
Kugelgelenk 16 bzw. 17 mit dem exzentrischen Bereich 6 
bzw. 7 der unteren Welle 3 verbunden ist. 

Jedes Verbindungsgestange 12, 13 besteht aus zwei Be- 
reichen, die. mit den Bezugszahlen 12a und 12b bzw. 13a 
und 13b bezeichnet sind und miteinander in einem Mit- 
telbereieh des Verbindungsgestanges derart verbunden 



siad, da<^ ^ie uir, sine Achse 18 bsw, 19 verschwenkt ^^er- 
den konnen, welche im wesent lichen senkrecht zur Achse 
14 bzw, 15 verlauft, wodurch eine Veranderung der nutz- 
■ bare Lange des Gestanges und eine durch die ^Meigung der 
Achse 4a bzw, 5a gegenuber. der Achse 2a der oberen 
Welle 2 hervorgerufene Schwingbewegnna des Auslegers S 
bsw. 9 ermoglicht wird, 

Beim ssweiten Ausfuhningsbei spiel erfolgt die Verbindung 
der Ausleger .8 und 9 mit der unteren Welle 3 durch Noc- 
kenstdSel, die in die Atisleger 8 und 9 eingepaiSt sind 
und gegen die Profile der Noclcen 106 und 107 anliegen, 
Iiti einselnen haltert jeder der beiden Ausleger 8 und 9 
an einem Mittelbereich in bezug zur Langs erst re ckung 
de& Auslegers einen durch ein Rad 112, 113 gebildeten 
Nockenstofiel, der auf dem entsprechenden Nocken 106, 
107 aufliegt, . . 

ErfindungsgeinaS sind Mittel zur Drehung der oberen 
Welle 2 xLTLd der unteren Welle 3 um ihre jeweiligen Ach- 
sen 2a,. 3a vorgesehen; diese. Betatigtmgsmittel werden 
dabei durch einen die obere Welle 2 antreil^enden oberen 
Getriebeiuotor 2 0 sowie einen die untere Welle 3 antrei- 
benden unteren Getriebemator 21 gebildet, 

Im einzelnen bestehen die Getriebemotoren 20 und 21 aus 
einem Elektromotor 22 bzw. 23 und einer Un- 
tersetzizngseinheit 24 bzw. 25 vom Schneckenschrauben- 
Schraubenzahnrad-Typ, wobei die Schneckenschraiibe mit 
der Ausgangswelle des entsprechenden Elektromotors 22 
,bzw, 23 verbunden tmd das Schraubenzahnrad auf einem 
Mittelbereich der oberen Welle - 2 bzw. der unteren Welle 
3 verkeilt ist. 
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Auf diese Weise verringert sich die Anzahl der zur Be- 
wegungsubertragung von den Mbtoren 22, 23 auf die Wei- 
len. 2, 3 benotigten Teile auf ein Minimum, wodurcti ein 
besonde.rs leiser Betrieb sicliergestellt wird* 

Die beiden Getriebeiaotoren 20, 21 lassen sich aufierdem 
je nach den Anf orderungen an die Massage simultan oder 
abwechselnd betatigen. 

Zur Vervollstandigung der Besctireibung sei darauf hin- 
gewiesen, da£ beim zweiten Ausf uhrungsbeispiei des Ge- 
rats der Kontakt zwischen den Radem 112, 113 und den 
Nocken 106,^ 107 unter alien Bedingungen ■ durch Federn 
114 sichergestellt wird, die zwischen den Auslegern 8, 

9 und dem Gehause des Motors 22 oder einem anderen 
f eststehendeh Aobringungselement gespannt sind. 

Xm folgenden, wird die Betriebsweise des erf indungsgema- 
Sen Massagegerats naher erlautert . 

Bei Betatigung des oberen Getriebemotors' 2 0 wird die 
obere Welle 2 um ihre eigene Achse 2a gedreht. Diese 
Drehung sowie die ExzentrizitS-t der Bereiche 4 und 5 
fQliren dazu, da£ die Ausleger 8 und 9 und die Massage - 
rader 10 und 11 derart betStigt werden, daS sie im we- 
sentlichen eine Schwingbewegung um eine Achse herum 
ausfuhren, die durch die Schnittstelle zwischen den 
Achsen 4a, 5a des jeweiligen exzentrischen Bereichs 4, 

5 und der Achse 2a verlauft, wodurch die Massagerader 

10 und 11 eine im we sent lichen horizon tale Bewegung 
ausfuhren^ wie sich dies insbesondere den Fig, 3, 4 und 

6 entnehmen lafit/ wobei sie eine als "Streichmassage" 
bekannte Massageform ausfuhren. 
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Die hojcizontale Scfowingbewesung der Jfessagerader 10 und 
11 wird im abrigen dadurch ermoglicht, daS die Verbin- 
dungsgestange 12 und 13 bei dem Gerat gemaS dem ersten 
Ausfulirungsbeispiel so angebracht sind, daS sie um die 
Achsen 18, 19 geachwenkt werden konnen, und dadurch, 
daS bei dem Ger5.t gemaS dem zweiten -Aus£uhrungsbeiepiel 
awischen den Auslegrem 8 und 9 imd den Nocken 106 und 
107 eine einfache Kontaktverbindung besteht. 

Durch eine Betatigung des unteren Getriebemotors 21 
vird die untere Welle 3 um ihre eigene Achse gedreht* 
Diese Drehung und das Vorhandensein der exzentrischen^ 
Bereichsn 6, 7 bsw. . 106, 107, die mit Hilfe der Verbin- 
dungsgestange 12, 13 b2rw. Nockenstofiel 112, 113 mit den 
Auslegern 8 bsiw. 9 verbunden sind, fuhren wiederum 
dazu, daS die Massagerader 10, und 11 sich im wesentli- 
chen in einer vertikalen Richtung bewegen, vrie sicti 
dies insbesondere den Fig^l, 2, 7 und 8 entnehmen laEt, 
wodurch sie eine sogenannte "Klopf" -Massage durchfuh- 
ren. 

Da die exzentrisclien Bereiche 6, 7, lOS und 107 winklig 
versetzt sind, bewegt sich das Rad li bei- einer 'Auf- 
wartsbewegung des Rades 10 naah unt^en und umgekehrt. 

Zudem bewirkt die spezielle elliptische Form der Nocken 
106 und 107 des Gerats beim zweiten Ausfuhrungsbei spiel 
bei jeder Drehung der unteren Welle 3 zwei Bewegungszy- 
klen der Rader 10 und 11 in eine im wesentlichen verti- 
kale Richtung, wodurch sich- der zusStzliche Vorteil 
bietet, daS der Motor 23 mit geringerer Geschwindigkeit 
betrieben werden kann* 
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Im ubrigen lassen sicla die Motoren 22 und 23, wie be- 
reits erwahnt, simultan betreiben, urn die beiden^Funk- 
tionen, d.li* die Streiclnnassage- und die Klopfmassage- 
Punktion, gleiclizeitig wirksam auszuf uhren. 

In der Praxis hat sich gezeigt, daE das erf indungsge- 
maSe Massagegerat die genannte Aufgabe vollstandig er- 
fullt bzw- die gesteckten Ziele erreicht,. da es in der 
Lage ist/ beide Massagef ormen, d.h, die Streicli- und 
die Kl op f massage, simultan durchzufuhren, und dabei zu- 
satzlich. einen besonders ruhigen Betrieb ermoglicht. 

Ein weiterer vorteil besteht in der Moglichkeit , Moto- 
ren mit niedrigerer Leistungsbemessung einzusetzen, wo- 
durch sich die Hers telliingskos ten verringern* 

Das beschriebene Massagegerat laSt sich im Rahmen der 
vorliegenden Erfindung in vielfaltiger Weise abwandeln 
und variieren, wobei. alle im einzelnen genannten Bau- 
teile auch durch' technisch gleichwertige Bauelemente 
ersetzt werden kSnnen. 

Die verwendeten Materialien sowie die jeweiligen Abmes- 
sungen konnen beliebig entsprechend den jeweiligen An- 
forderungen der Praxis sowie dem Stand der Technik ge- 
wahlt werden. 
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Pa tent. anst>ruche 

1- Massagegerat zum Einsetz^n in die Rtickenleiine eines 
Massages tuhls o*a. , wobei das Massagegerat die foi- 
genden Bestandteile enthalt: einen Rahmen, der eine 
obere Welle (2) und eine untere ' Welle (-3), die par- 
allel und im wesentlichen horizontal verlaufende 
Achsen und exzentrische Bereiche (4, 5, S, 7; 106, 
107) umfasseri, in einer solchen^ Weise haltert, . dafi 
s-ich die Wellen urn ihre jeweiligen Achsen {2a, 3a) 
drehen konnen; und zwei Ausleger {8, 9), die jeweils- 
ein Massagerad (10, 11} haltern, welches sich 
seine eigene horizontale Achse drehen kann; wobei 
^eder Ausleger nahe einetn seiner Enden das zugeho- 
rige Massagerad {10, 11) haltert und nahe seinem ge- 
genuberliegenden Ende mit einem exzentrischen Be- 
reich (4/ 5> der dberen Welle (2) verbunden ist; wo^ 
bei ■ B^tatigungsmittel vorgesehen sind, die die Wel- 
len urn ihre entsprechenden .Achsen derart drehen, da£ 
sich die Massagerader abwechselnd in eine im wesent- 
lichen horizontale Richtung und in eine im wesentli- 
chen vertikale Richtung bewegen, und wobei das Mas- 
sagegerat dadurch gekennzeichnet ist, 

daS jeder Ausleger (8, 9) an einem Mittelbereich mit 
einem exzentrischen Bereich (6^,. 7; 106, 107)" der^ un- 
teren Welle (3) verbunden ist und daS die Batati- 
gungsmittel zur Betatigung der oberen Welle (2) 
einen oberen Getriebemotor (20) und zur Betatigung 
der unteren Welle einen unteren Getriebemotor (21) 
umfassen. 

2. Massagegerat nach Anspruch. 1^ dadurch gekennzeicb- 
net, dag der obere uhd der untere Getriebemotor (20, 
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21) jeweils einen Elektromotor (22, 23) und eine Un- 
tersetzurigseinlieit: (24, 25) umfassen, die eine mit 
der ■ Welle des Elektromotors verbundene Sciinecken- 
schraube sowie ein mit der Schneckenscliraube in Ein- 
grif f kpmmendes Schraubenzahnrad enth.a.lt , das 2:udein 
mit e.inem Mittelbereich der oberen Welle (2) bzw. 
elnem Mittelbereich der unteren Welle (3) verkeilt 
ist- 

Massagegerat nach Anspruch 1, dadurch gekeimzeich- 
net, daS die exzentrischen Bereiche (4, 5) der obe- 
ren Welle einen kreisf ormigen Quersclmitt aufweisen, 
dessen Mittelpunkt gegenuber der Achse (2a) der obe- 
ren Welle (2) ver^etzt ist, 

MassagegerSt nach Anspruch 1, dadurch gekennzeich- 
net, dais exzentrische ■ Bereiche (4, 5) der oberen 
.Welle (2) eine Achse (4a, 5a) besitzen, die zur 
Achse •{2a) der oberen Welle (2) beabstandet ist und 
schrag zur Achse der oberen Welle verlauft, 

Massagegerat nach Anspruch 1, dadurch . gekennzeich- 
net, daS die Achsen (4a, 5a) ^ der exzentrischen Be- 
reiche (4, 5) der oberen . Welle (2) zur Achse der 
oberen Welle zur eelben Seite bin beabstandet sind. 

MassagegerS-t naph . Anspruch l^ dadurch gekennzeich- 
net, daJS die exzentrischen Bereiche (S, 7) der unte- 
ren Welle (3) einen kreisf ormigen Querschnitt auf- 
weisen, dessen Mittelpunkt zur Achse {2a) der oberen 
Welle (2) beabstandet ist. 

Massagegerat nach Anspruch 1, dadurch gekennzeich- 
net, daS die Achse der exzentrischen Bereiche (6, 7} 
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der nnteren Welle sur Achse {3a.} der unteren Welle 
(3) nach einander gegenuberliegenden Seiten hin be- 
abstandet sind, wobei sie zueinander uni einen Winkei 
von im wesent lichen 180^ urn die Achse (2a) der obe- 
ren Welle (2) versetzt sind* 

Missagegerat nacli Anspruch i, dadurch gekeniiseich- 
net, dajS jeder Ausleger (8, 9) m±t einem ex- 
2sent:rischen Bereich "(6, ^7) der uuteren Welle (3) 
durch jeweils ein Verbindungsgestange {12, i3) 
verbunden ist, das durch eines seiner Enden am 
entsprechenden Ausleger so angebracht ist, daS es um 
eine Achae {14, 15) geschw^nkt warden kann, die im 
wesentlichen parallel zur Achse {iOa, 11a) des ent- 
sprechenden Massagerads (10, 11) verlSuft, wobei das 
Verbindungsgestange (12, 13) mit dem exzentirischen 
Bereich {6, 7) der unteren Welle (3) durch ein^ 
^^^^^^^^^-^^i|%^e^t)wiiden ist uiid aus zwei Berei- 
Chen {12a, 12b) besteht, die an einem in bezug zur 
LSngserstreckung . des VerbinLdungsgestaiiges mittleren 
Bereich so rtiiteinander verbtmden sind, daS sie sich 
um eine Achse (18^ 19) schwenken lassen, welche im 
wesentlichen senkrecht zur gemeinsamen Schwenkachse 
des Verbindungsgestanges und des Auslegers verlauft, 
wodurch sich die nutzbare Lange des Verbindungsge- 
stanges verandem lafet und die seitliche Schwin- 
gungsbewegung des entsprechenden Auslegers (8, 9) 
und des entsprechenden Massagerades (10, ll) um eine 
Achse ermoglicht wird, die durch die Schnittstelle 
zwischen der Achse des entsprechenden exzentrischen 
Bereichs der oberen Welle rait der Achse der ob^ren 
Welle verlSuft, 
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Massagegerat nach Anspruch 1, dadurch gekennzeich- 
net, daS die exzentrisdn^en Bereiche (106, 107) deir 
unteren Welle (3) durcli mit der unteren Welle (3) 
verbundene Nocken {106, 107) gebildet werden, die 
jeweils mit einem Nockenst6£el (112^ 113) in Ein- 
griff stehen, welcher wiederum am entsprecb.enden der 
beiden Ausleger (8, 9) angebracht ist. 

Massagegerat nach Ansprucli 9, dadurch gekermzeich- 
net, daS die Nocken (106, 107) e inert, im wesent lichen 
elliptischen Querschnitt aufweisen. 

Massagegerat nach Anspruch 9 , dadurch gekennzeich- 
net, daS die- Nocken {106, 107) zueinander um einen 
Winkel von im wesent lichen 90^ in bezug zur Achse 
{3a) der unteren Welle (3) winkelversetzt sind, 

Massagegerat nach Anspruch 9, dad.urch gekennzeich- 
net, daS der NockenstoSel (112, 113) durch ein Rad 
(112, 113) gebildet wird, welches durch den entspre- 
chenden der beiden Ausleger gehaltert wird und auf 
der entsprechenden Nocke der unteren Welle aufliegt. 

Massagegerat nach. Anspzrach 1, dadurch gekennzeich- 
net, daS die exzentrischen Bereiche (4, 5^ 6, 7; 
106, 107} der oberen Welle (2) bzw. unteren Welle 
(3) an den l.angsenden der oberen bzw, unteren Welle 
ausgebildet sind. 

Massagegerat nach Anspruch 1, dadurch gekennzeich- 
net, dais jeder Getriebemotor {20, 21) durch einen 
Elektromotor (22, -23} und eine- Unteraetzungseinheit 
(24, 25) vom S chne ckens chr aijiben - S chraub enzahnrad - Typ 
gebildet wird. 



